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KARTA UZGODNIEN

do projektu organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t na czas budowy ulicy Srodkowej w Zaganiu
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OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU

ORGANIZACJI RUCHU | ZABEZPIECZENIA ROBOT

NA CZAS TRWANIA BUDOWY ULICY SRODKOWEJ W ZAGANIU

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Zlecenie inwestora;

Ustawa z dnia 20.06.1997 — Prawo o ruchu drogowym ( Dz.U. nr 98 poz. 602 z
1997 roku z pdzniejszymi zmianami );

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( tekst jednolity:
Dz. U. z 2000 roku nr 71 poz.838 nr 86 poz. 958);

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakdéw i sygnatow
drogowych ( Dz. U. nr 170, poz.1393);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku
w sprawie szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z dnia 23 12. 2003 r. poz.2181) -
Zataczniki nr 1-7,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku
w sprawie szczegbétowych warunkéw zarzadzania ruchem i wykonania
nadzoru nad tym zarzadzeniem ( Dz.U. nr 177 , poz. 1729 );

Inwentaryzacja istniejacego oznakowania w obrebie planowanych robot;

Wizja w terenie.
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2. PARAMETRY TECHNICZNE

e Kilasa drogi - L

e Kategoria ruchu - KR2

e Szerokosé jezdni - 50m

e Przekrgj - uliczny

e Predkosé¢ dopuszczalna - teren zabudowany :
50 km/godz

e Natezenie ruchu - szacuje si¢

natgzenie ponizej 100 poj/h

3. ZAKRES OPRACOWANIA

Projekt organizacji ruchu obejmuje oznakowanie i zabezpieczenie robot
prowadzonych w ulicy Srodkowej w Zaganiu. Roboty obejmuja wykonanie nawierzchni
ulicy, utozenie kraweznika, wykonanie chodnika., wykonanie kanalizacji deszczowej.

Podczas wykonywania w/w robo6t zajdzie koniecznos¢ — wylaczenia z ruchu
powierzchni ulicy oraz z ruchu pieszych czgs¢ powierzchni chodnika. W zwiazku z
powyzszym proponuje podzieli¢ w/w roboty na 2 etapy:

Etap | zamkna¢ wyjazd na ulice Srodkowa od strony ulicy w celu wykonania robot

drogowych na tym odcinku.

Etap Il zamknaé¢ wyjazd na ulice Srodkowa pomiedzy ulicami Koncowa i w celu

wykonania rob6t drogowych.

Opracowany projekt oznakowania robdt i organizacji ruchu ma na celu zapewnienie

bezpieczenstwa w ruchu kotowym, pieszym oraz osobom wykonujacym roboty.
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4. OZNAKOWANIE | ZABEZPIECZENIE ROBOT

Celem bezpiecznego prowadzenia robdt w etapie | nalezy:
» Poczatek i koniec wylaczonego z ruchu pasa drogowego oznakowaé zapora drogowa

poprzeczna podwojna U-20b ze znakiem B-1 ,,zakaz ruchu”
» Przy znaku U-20b nalezy ustawi¢ znak D-4a ,,Droga bez przejazdu™

Zatacznik mapowy (rys nr 2)

Celem bezpiecznego prowadzenia robot w etapie Ll nalezy:

» Poczatek i koniec wylaczonego z ruchu pasa drogowego oznakowaé zapora drogowa
poprzeczna podwojna U-20b ze znakiem B-1 ,,zakaz ruchu”

» Przy znaku U-20b nalezy ustawi¢ znak D-4a ,,Droga bez przejazdu™

» Dojazd z drog bocznych nalezy oznakowa¢ znakiem A-14,,roboty na drodze”

Zatacznik mapowy (rys nr 3)
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5. UWAGI KONCOWE

e Zapore drogowa U-20b usytuowang na koncu robot  szerokosci
50 cm umiescié¢ na wysokosci 0,90-1,10 m liczac do gornej krawedzi zapory;

e  Zapory kierujace U-6¢ nalezy rozstawi¢ w odleglosci co najmniej 2,5 m od siebie,

o Dlugosé tablicy kierujacej U-20b powinna by¢ dostosowana do wystepujacych
potrzeb, lecz nie moze by¢ krotsza niz 1,20 m. Tablice umieszcza si¢ ha wysokosci
0,9-1,5 m mierzac od poziomu nawierzchni do gornej krawedzi tablicy;

e  Znaki drogowe powinny byé umieszczone na wysokosci 2,20 m

e  Wysokos¢ umieszczenia znaku drogowego mierzy sie od poziomu chodnika do
dolnej krawedzi znaku. Jezeli na jednym stupku umieszcza si¢ wiecej niz jedna
tarcze znaku, dolna krawedz najnizszej tarczy znaku nie moze by¢ umieszczona

nizej niz 0,9 m od podloza.

e  Znaki drogowe powinny byé oddalone od krawedzi jezdni na odleglosé
0,50-2,00 m do skrajnego punktu znaku.

o Znaki drogowe uzywane do zabezpieczenia robdt wielkoscia winny odpowiadaé
znakom umieszczonym w ciggu danej drogi;

o Do oznakowania robdt nalezy stosowaé wylacznie znaki drogowe pionowe

odblaskowe;

o Znaki drogowe i1 urzadzenia zabezpieczajace powinny byé widoczne
I czytelne;

o Osoby wykonujace roboty w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez
wyposazona w elementy odblaskowe o barwie zoéttej lub pomaranczowej

ulatwiajace spostrzeganie przez kierujacych.

UWAGA:

Wprowadzajacy zmiang w organizacji ruchu w zwiazku
z wykonywaniem robdt na drodze zobowiazany jest do powiadomienia zarzadzajacego
ruchem, zarzadu drogi oraz komendanta powiatowego policji co najmniej na 7 dni przed

terminem ich rozpoczecia.
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ZESTAWIENIE ZNAKOW DROGOWYCH

Dla robét prowadzonych w etapie |

L.p. Symbol Nazwa znaku llo$¢ sztuk
2. A-14 ,»,Roboty na drodze” 3
3. B-1 »Zakaz ruchu” 4
9. U-20b Tablica kierujaca 4

Dla robot prowadzonych w etapie 11

L.p. Symbol Nazwa znaku llo$¢ sztuk
2. A-14 ,»,Roboty na drodze” 7
3. B-1 »Zakaz ruchu” 3

9. U-20b Tablica kierujaca 3



http://www.tracker-software.com/buy-now
http://www.tracker-software.com/buy-now

	ZAWARTOŚĆ OPRACOWANIA
	KARTA UZGODNIEŃ
	OPIS TECHNICZNY
	UWAGA:
	ZESTAWIENIE ZNAKÓW DROGOWYCH



	Dla robót prowadzonych w etapie I
	Dla robót prowadzonych w etapie II

