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OPIS TECHNICZNY CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
PRZEBUDOWA CHODNIKA przy ul. STASZICA i BUDOWA
JEDNOSTRONNEGO CHODNIKA przy ul. STASZICA i ul. WESOLEJ
w ZAGANIU

1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu z zwigzku
z przebudowg i budowg chodnikéw przy ul. Staszica i Wesotej w Zaganiu.

2. Podstawa prawna opracowania.

» Ustawa z dn. 20.06.1997r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2003r.
nr 58, poz. 513) z pdzniejszymi zmianami,

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 3.07.2003r. w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drodze (Dz. U. z dn. 23.12.2003r.),

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177 poz. 1729
z dn. 23.09.2003r.).

3. Inwestor.

Gmina Zagan o statusie miejskim
ul. Plac Stowianski 17

68-100 Zagan

4. Numery dzialek.

2352/2; 2207/1

5. Projektowany ciag pieszo jezdny

Projektowany chodnik o dtugosci odpowiednio dla Staszica 378m i szerokosci
1,5m oraz dla Wesotej 177m o szer. 1,5m. Wykonany bedzie z brukowej kostki
betonowej grubosci 8 cm. Projekt zaktada réwniez ustawienie kraweznikow
betonowych oraz przebudowe istniejacych zjazddw.

6. Projekt czasowej organizacji ruchu.

Ze wzgledu na charakter prac i sposéb oznakowania pionowego nie przewiduje
sie stosowania czasowego oznakowania poziomego.

Przestawna organizacja powinna by¢ ustawiona na odcinkach wykonywanych
robot a po ich zakonczeniu rozebrana.

Roboty nalezy planowac,w taki sposéb aby po zakonczeniu pracy rozebraé
oznakowanie czasowej organizacji ruchu i umozliwi¢é ruch pieszym i
ewentualnym pojazdom.

Odcinek robét, podczas wykonywanych prac, bedzie zamkniety dla pieszych.

Na poczatku i koncu prac nalezy ustawi¢ zapore U-20b, znak B-41 i tabliczka z
napisem ,przejscie drugq strong ulicy”. Odcinek robét od strony jezdni nalezy



wygrodzi¢ zaporami U-20a, natomiast od strony posesji taSma ostrzegawczg
U-22 wigzang podwdjnie.

W odlegtosci 50 m od zapdr projektuje sie znaki A-14 ,Roboty drogowe” i w
zaleznosci od strony drogi znaki A-12b i A-12c ,zwezenie jezdni” — lewo lub
prawostronne.

Szczegoty oznakowania zawiera rysunek nr 1 — czasowa organizacja ruchu

7. Uwagqi.

— zapory drogowe nalezy wykona¢ z materiatu odblaskowego lub elementow
zawierajgcych materiaty odblaskowe,

— oznakowanie i zabezpieczenie robot powinno by¢ wykonane w sposéb jak
najmniej ucigzliwy dla uzytkownikow drog,

— W razie koniecznosci pozostawienia czasowej organizacji ruchu na noc,
nalezy zapewni¢ odpowiednie oswietlenie pozostawionych znakdéw i zapor,

— przy oznakowaniu niniejszych prac nalezy przestrzegaC¢ przepiséw
zawartych w podstawie niniejszego opracowania,

- w kazdej fazie robot nalezy bezwzglednie zapewni¢ mieszkancom oraz
uzytkownikom nieruchomosci dostep do posesji, nalezy réwniez uzgodnié
z wiascicielami nieruchomosci termin wykonania prac w miejscu dojazdu
do posesiji,

— przed przystgpieniem do realizacji kazdego nastepnego odcinka robdt
oznakowanie czasowe organizacji robét powinno by¢ usuniete i
przeniesione na nastepny odcinek robét .

- 0soby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami powinny by¢ ubrane w
odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowej.

8. Materialy.

Znaki pionowe — wielko$¢ znakoéw — duze lico znakoéw — folia  odblaskowa
stupki stalowe ocynkowane @70mm.

9. Przewidywany okres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruChu......................... .

Opracowat:

mgr inz. Daniel Sadowski



