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OPIS TECHNICZNY CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
PRZEBUDOWA UL. JARZEBINOWEJ W ZAGANIU — CZESC |

1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu opracowany w zwigzku
z przebudowa ul. Jarzebinowej w Zaganiu. Zadanie dotyczy odcinka drogi gminnej

(dz. ewid. nr 1654 ul. Jarzebinowa) pomigdzy ul. Zarska, a ul. Swierkowa,

Tymczasowe oznakowanie zostanie wprowadzone rowniez:

na ul. Zarskiej (dz. ewid. 1735)

na ul. Swierkowej (w dz. ewid. nr 1730/4)

na ul. Kazimierza Putaskiego (w dz. ewid. nr 1736/2)

oraz w obszarze dziatek ewid. nr 1655.

2. Podstawa prawna opracowania.

Ustawa z dn. 20.06.1997r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 1997r. nr 98, poz. 602
z pézn. zm),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003r. w sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na drogach (Dz. U.
poz. 2181, z pézn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003r. w sprawie szczegotowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzeniem (Dz. U.2003 nr 177 poz. 1729 , z pdzn. zm.).

3. Inwestor.

Gmina Zagan o statusie miejskim
ul. Plac Stowianski 17
68-100 Zagan

4. Numery dzialek.

Zagan ul. Jarzebinowa: dziatka ewid. 1654
Zagan ul. Zarska: dziatka ewid. 1735
Zagan ul. Swierkowa: dziatka ewid. 1730/4

Zagan ul. Kazimierza Putaskiego: dziatka ewid. nr 1736/2
Dziatki ewid. nr 1655.

5. Projektowany zakres

Projektuje sie przebudowe nawierzchni ul. Jarzebinowej (dawniej Findera) w zakresie
nawierzchni jezdni oraz ciagéw pieszych i zjazdéw na przylegte posesije.

Zadanie dotyczy odcinka drogi gminnej od granicy z dziatkg ewid. nr 1735 (na granicy
konczy sie nowy asfaltowy zjazd z ul. Zarskiej nie wymagajacy ingerencji, poprzez
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dziatke ewid. nr 1654 (ul. Jarzebinowa) w kierunku ul. Swierkowej. Przebudowywany
odcinek ma dtugos¢ L=210,60m.

Projektuje sie jezdnie o szerokosci 5,0m ograniczong dwustronnie kraweznikiem
betonowym o wymiarach 15x30cm wraz z obustronnym chodnikiem. Jezdnia wykonana
zostanie z mieszanki bitumicznej, natomiast chodnik, dojscia do posesji i zjazdy
wykonane bedg z brukowej kostki betonowej o grubosci 8 cm.

6. Projekt czasowej organizaciji ruchu.

Ze wzgledu na charakter prac i sposéb oznakowania pionowego nie przewiduje sig
stosowania czasowego oznakowania poziomego.

Ze wzgledu na brak mozliwo$ci zastosowania wariantowos$ci przejazdu Qrzez ulice

Jarzebinow lanuje_sie catkowite zamkniecie drogi
zastosowanie nastepujacego oznakowania:

Na poczatku i na kohcu prac nalezy ustawi¢ dwie zapory U-20c wraz ze znakiem B-1.
Po zakonczeniu prac, odcinek zostanie udrozniony a oznakowanie zdjete.

W zwiazku z catkowitym zamknieciem odcinka drogi Wykonawca kazdorazowo bedzie
informowat mieszkancéw o utrudnieniach zwigzanych z zamykaniem drogi oraz z
prowadzonymi pracami.

Roboty nalezy planowa¢ w taki sposdb aby umozliwi¢ ruch pieszy do przylegtych posesii.
Odcinek robét podczas wykonywanych prac bedzie zamknigty dla ruchu kotowego.

W zwigzku z catkowitym zamknigciem drogi (ul. Jarzebinowej), przewiduje sig
alternatywny ruch pojazdéw poprzez ulice Kazimierza Putaskiego i ul. Swierkowa.
Aktualnie odcinek ulicy $wierkowej prowadzi ruch jednokierunkowy. Poprzez
zaprojektowane oznakowanie stanie sig on odcinkiem dwukierunkowym na czas
przebudowy ul. Jarzebinowej. W tym celu na opisanym odcinku wprowadza sig rowniez
zakaz zatrzymywania i postoju. W zwigzku z powyzszym nalezy:

-w pasie drogowym ul. Zarskiej na istniejacym znaku D-4a ($lepa uliczka) na tablicy
znaku zostanie umieszczony znak B-1 w celu uniknigcia ruchu ze strony ul. Zarskiej.
Oznakowanie (B-1) zostanie zdjete, po zakonczeniu wszystkich prac na przedmiotowym
odcinku.

-w pasie ulicy Jarzebinowej wszystkie istniejace oznakowania, na czas prowadzenia
robot zostang zdemontowane, a po zakonczeniu prac zamontowane zgodnie z projektem
statej organizacji ruchu (odrebne zatwierdzone opracowanie).

-w pasie ulicy Kazimierza Putaskiego nalezy ustawi¢ znak B-36, na czas wprowadzenia
tymczasowej organizacji ruchu zastoni¢ znak D-3. Po zakonczeniu prac istniejgce
oznakowanie zostanie odstonigte, a dostawiony znak zdemontowany.

-w pasie ulicy Swierkowej nalezy ustawi¢ komplet znakéw obejmujacy znaki
T11a+T1+B33, na czas wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu zastonié¢ znaki C-4
i B-2. Po zakonczeniu prac istniejgce oznakowanie zostanie odstonigte, a dostawione
oznakowanie zostanie zdemontowane.

-na dziat ewid. nr 1655 i 1654 (Jarzebinowa) od strony ul. Jarzebinowej (w kierunku
istniejacych parkingéw) nalezy ustawi¢ dwie zapory U-20c wraz ze znakiem B-1, oraz
nalezy zastoni¢ istniejace znaki C-2 i C4. Po zakonczeniu prac istniejace oznakowanie
zostanie odsloniete, a dostawione oznakowanie zostanie zdemontowane.

Szczegoly oznakowania zawiera rysunek nr 1.1 — czasowa organizacja ruchu



Projekt czasowej organizacji ruchu

7. Istniejace oznakowanie.

W pasie prowadzenia robot (ul. Jarzebinowa) cate istniejagce oznakowanie na czas
prowadzenia robot zostanie zdemontowane, a po zakonczeniu prac zamontowane (nowe
znaki) zgodnie z projektem statej organizacji ruchu (odrebne zatwierdzone opracowanie).
Pozostale istniejace oznakowanie pozostaje bez zmian, oprécz znakéw ktére ulegng
zastonieciu na czas prowadzenia robot.

8. Uwaagi.

- zapory drogowe nalezy wykona¢ z materiatu odblaskowego lub elementow
zawierajgcych materiaty odblaskowe,

- oznakowanie i zabezpieczenie rob6t powinno by¢ wykonane w sposéb jak
najmniej ucigzliwy dla uzytkownikéw drog,

- w razie konieczno$ci pozostawienia czasowej organizacji ruchu na noc, nalezy
zapewni¢ odpowiednie o$wietlenie pozostawionych znakéw
i zapor,

- przy oznakowaniu niniejszych prac nalezy przestrzega¢ przepisow zawartych w
podstawie niniejszego opracowania,

- w kazdej fazie rob6t nalezy bezwzglednie zapewni¢ mieszkancom oraz
uzytkownikom nieruchomosci dostep do posesji, nalezy réwniez uzgodni¢ z
wiascicielami nieruchomoéci termin wykonania prac w miejscu dojazdu do
posesji,

- przed przystapieniem do realizacji kazdego nastgpnego odcinka robot
oznakowanie czasowe organizacji robét powinno by¢ usunigte
i przeniesione na nastepny odcinek robot .

- osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami powinny by¢ ubrane w
odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowe;.

8. Materiaty.

Znaki pionowe — wielko$¢ znakéw — duze lico znakéw — folia  odblaskowa stupki
stalowe ocynkowane ¢60mm.

9. Przewidywany okres wprowadzenia czasowej organizaciji ruchu.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu Il - IV kwartat 2021r.

Opracowat:

mgr inz. Daniel SFdo S
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