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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczregypwymagania dotycice wykonania

i odbioru robot elektrycznych wykonywanych w ramaebjektu budowlanego

,Przebudowa ulicy Sosnowej, Klonowej i Swierkowej w m. Zagan, powiat zaganski,

wojewaddztwo lubuskie.” branzy elektrycznej w zakresie:

- rob6t zwhzanych z budowi przebudow oswietlenia ulicznego
- robo6t zwizanych z usugciem kolizji linii nn z projektowan drog

1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadiwvy przy zlecaniu
| realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygrowadzenia robdét przy wykonywaniu
| odbiorze instalacji elektrycznych i obejmuj

A. Ul. Sosnowa:

demonta wskazanych stupow linii napowietrznych nn wraz

z wyskgnikami i oprawami;

transport zdemontowanych elementéw;

utylizacja / unieszkodliwienie / oddanie \ét&cielowi pozyskanych
materiatow;

zakup i transport materialtdw na miejsce wbudowénénsport opisano
w pkt. 4 niniejszej specyfikaciji);

budowe i podigczenie stupdw awietleniowych, stalowych, malowanych
proszkowo, o wysol&i 6m z wysggnikami oraz oprawami
wykonanie uziemig zgodnie z projektem;

likwidacje kolizji linii nn

wykonanie pajczen i uruchomienie instalacji, wykonanie niezimych
pomiaréw oraz dokumentacji powykonawczej;

B. Ul. Klonowa:

likwidacje kolizji linii nn
wykonanie dokumentacji powykonawczej;

C. Ul. Swierkowa:
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— demonta wskazanych stupow linii napowietrznych nn wraz
z wyskgnikami i oprawami;

— transport zdemontowanych elementow;

— utylizacja / unieszkodliwienie / oddanie \¢&cielowi pozyskanych
materiatow;

— zakup i transport materialtdbw na miejsce wbudowénensport opisano
w pkt. 4 niniejszej specyfikacji);

— budowe i podgczenie stupow awietleniowych, stalowych, malowanych
proszkowo, o wysolii 6m z wysggnikami oraz oprawami

— wykonanie uziemig zgodnie z projektem;

— wykonanie paczen i uruchomienie instalacji, wykonanie niedmych
pomiarow oraz dokumentacji powykonawczej;

Dokumentacje powykonawgz naniesionymi ewentualnymi zmianami
| uzupetnieniami naley przekazé Inwestorowi.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe w niniejszej S3 agodne z obowizujgcymi normami.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania robot oraz za zgodiéo

z projektem budowlanym, specyfikad¢gchniczig i postanowieniami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Do obowgzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego przed pray&niem do roboét - ,Programu
Zapewnienia Jakai”, w ktérym przedstawia gizamierzony sposob wykonania
robo6t, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajteijwykonanie
roboét zgodnie z projektem i ustaleniami przekgmnai przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Program Zapewnienia Jada powinien w szczegolriai zawierd:

— organizag} wykonania roboét, w tym terminy, sposob prowadzealzot,
organizags ,ruchu” na budowie, egzekwowanie BHP w trakcie
wykonywania robot;

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie zawodowe;

— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania
| urzadzenia pomiarowo-kontrolne;

— sposob i procedudrkontroli wewretrznej podczas dostaw materiatow,
sprawdzania i cechowania sgitz oraz prowadzenia robot;

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania
elementéw robot;
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— sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom Inwestora;

2. MATERIALY

Wszystkie zastosowane gdzenia, kable, stupy, oprawy, osgl,zporzewody,
materiaty pomocnicze itp. mugpdpowiada wymogom Polskich Norm lub Norm
Branzowych.

Wszystkie zastosowane gdzenia i materiaty mugzposiadéd swiadectwo jakéci
(atesty) i certyfikaty na znak bezpieageva ,CE”.

Wszystkie materiaty mugzy¢ fabrycznie nowe i posiadawarancje
producentéw.

W miare mozliwosci nalezy stosowa materiaty i wyroby pochodzenia polskiego.
Jezeli polskie materialy i wyroby nie spetngaivymaganych projektem cech lulp s
nieodpowiednie jakiziowo, nalgy stosowa materiaty pochodzenia
zagranicznego, ale spetrjeg te wymogi oraz posiadag certyfikaty jakéciowe

i aprobaty techniczne.

Wykonanie robot powinno ldyzadowalajce i gwarantowanej jakoi oraz
wykonane z materiatdw (gdy, nie podano szczegotbwygmaga) dobrego
handlowego gatunku.

Wykonawca jest zobowzany udowodri jakas¢ kazdego materiatu i wyrobu
uzytego do wykonania robét. Takie dowody to: atestgriyfikaty na znak
bezpieczastwa ,CE”.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trakeaizacji robot odrzugéi
kazdy materiat niezgodny ze ST lub Pajdkormg. Materiaty przeznaczone do
wbudowania podlegajakceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Parametry materiatow

Stupy gwietlenia ulicznego

— Slupy stalowe, okggte, malowane proszkowo w kolorze RAL7037,
stazkowe, montowane na fundamentach prefabrykowanych.

- Wysoka¢ nadziemna 6m (9m dla stupow wymienianych)

— Do wysokdaci 0,3m powyej terenu stup zabezpieczony elastomerem
poliuretanowym wykonanym przez producenta stupa

— Slupy wyposay¢ w wysiegniki o dtugagci 1m, nachyleniu 15°, zakozenie
na opraw ®60mm

— Shlupy wyposay¢ w tabliczki bezpiecznikowe wykonane w Il klasielicji,
umazliwiaj ace wybor fazy zasilggej oprave, z pojedynca wkiladka
bezpiecznikow DO1/E14-4A lub z podwomwkiadky bezpiecznikow
DO1/E14-4A.

- Stupy trwale oznaczyzgodnie z opisem w projekcie lub w sposéb
uzgodniony z Inwestorem;

Oprawy gwietleniowe
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— Budowa oprawy — dwukomorowa (otwarcie komory osfurnie powoduje
rozszczelnienie komory optycznej)

— Materiat korpusu — odlew aluminium malowany proszko

— Materiat klosza — szkto hartowane ptaskie

— Stopier odporndci klosza na uderzenia mechaniczne — min. IKO8

— Szczelné¢ komory optycznej — min. IP66

— Szczelné¢ komory elektrycznej — IP66

- Montaz na wysggniku osrednicy @60mm

— Oprawa powinna unmiwia¢ na zmiag kata nachylenia oprawy w zakresie
0-15°

— Znamionowe napcie pracy — 230V/50Hz

— Ochrona przed przeggiami — 6kV

— Minimalny wydajna¢ swietlna — 100Im/1W

— Moc zrodetswiatta 50W, (110W dla lamp wymienianych)

— Zakres temperatury barwowajdetswiatta — biaty neutralny (temperatura
barwowa w zakresie 2700..3500K)

— Klasa ochronngxi elektrycznej: Il

— Oprawa powinna posiadaeklaracs zgodndci WE i certyfikat
akredytowanegospodka badawczego potwierdzay deklarowane
zgodndci, np. ENEC

— Dane fotometryczne oprawy winny dgostpne w programie
komputerowym pozwalagym wykona obliczenia parametréw
oswietleniowych

— Budowa oprawy powinna pozwéglaa szybk wymiare uktadu optycznego
oraz modutu zasilagego

— Oprawy éwietlenia drogowego winny posiaglaymetryczg
charakterystyk rozsytuswiatta.

Linie kablowe
— Projektowane linie kablowe nn wykahkablami typu YAKYzo 4x35mm2
uktadanymi w rowie kablowym zgodnie z projektem twthnym;
— Likwidacje kolizji linii kablowych wykon& przez przetgenie istniegcych
kabli

Rury ostonowe
— Dla kabli stosowarury nie dzieloneb75mm oraz dzielong160 mm;

3. SPRZET

Roboty przewidziane do wykonania mdgy¢ wykonane ¢cznie i mechanicznie
przy wzyciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego przez Inspeksutadiu
Inwestorskiego.

Wykonawca przyspujacy do demontau istniepcych stupdw éwietleniowych
wraz z oprawami, budowy linii kablowych nn 0,4kVonazu stupow wraz
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z wyskgnikami i oprawami éwietleniowymi dla zagwarantowania weawe]
jakasci robot powinien wykazasic mazliwoscig korzystania z nagpujacych
maszyn i sprgu:

— zuraw samochodowy 5-6 t;

— samochdd dostawczy 0,9 t;

— samochdéd skrzyniowy do 5t;

— ciagnik kotowy 55-63 Kw;

— przyczepa do przewenia kabli do 4t;

— przyczepa dhaycowa;

— samochoéd samowytadowczy;

— podnanik montazowy samochodowy hydrauliczny (z platfagm
| balkonem);

— zagszczarka wibracyjna spalinowa;

— zespotu pgdotwdrczego tréjfazowego, przeweego 20 kVA,;

— elektronarzdzia;

4. TRANSPORT

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu
zaakceptowanymi dla danego asortymentu materiataezgnspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Wykonawca przyptjacy do budowy éwietlenia powinien
wykaza& sie mazliwoscia korzystania z nagpujacychsrodkow transportu:

— samochodu skrzyniowego;

— przyczepy dhaycowej;

— samochodu dostawczego;

— samochodu samowytadowczego;
— przyczepy do przewenia kabli;

Przewaone materiaty i elementy powinny dyktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytwardla poszczegdélnych materiatéw i elementéw
oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniemasrodkach transportu.
Kable- naley transportowa samochodami skrzyniowymi w pakietach
fabrycznych z zastosowaniem odpowiednich podkfade&cowa
uniemaliwiajgcych przemieszczaniegdadunku;

Inne elementy — wielkogabarytowe — jak np. stugpwietleniowe przewoZi
samochodami skrzyniowymi z przyczegituzycowg w opakowaniach producenta
z zabezpieczeniem przez nadmiernymi drganiamirnzasami. Stupy podczas
transportu naley zabezpieczyprzed przewrdéceniem oraz przesuwaniem.

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku przegt zalecé wytworcow.
Materiaty drobne — transportoé&vgaamochodami dostawczymi;
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W czasie transportu, zatadunku i roztadunku orgadskvania materiatow,
aparatury i urgdzea zwrocic uwag;, aby nie naraziich na uderzenia, ubytki lub
uszkodzenia powitok.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonanych robot, ich zgodéo

z Projektem Budowlanym, Specyfikadiechniczig obowigzujacymi normami
oraz uzgodnieniami i zaleceniami Inspektora Nadzowestorskiego.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestiego do akceptacii
projekt organizacji i harmonogram robét uwadptiajgcy wszystkie warunki,
w jakich kzda wykonywane roboty.

5.1 Rozbiorki

Uzyskane podczas rozbiorek elementy nie ngeage do ponownego
wykorzystania (po ich uprzedniej ocenie i zakwhbivaniu przez Nadzor
Inwestorski) stanowgiwtasng¢ Wykonawcy robét, ktory wywiezie je na
wysypisko, podda utylizacji lub przek@ado unieszkodliwienia przegbiorstwom
posiadajcym stosowne uprawnienia w tym zakresie pogoseszelkie koszty

z tym zwpzane. W przypadku pozyskania z rozbiorki elememntwtalowych
(typu, stupy, wysigniki, itp.) naley przekazé je do Wydziatu Infrastruktury
Miejskiej. Ponadto nalsy uwzgkdni¢ koszty transportu odzyskanych materiatdw
na miejsce wskazane przez Zamagydago.

5.2 Zakup i transport materiatdbw na miejsce wbudowaia

Transport materiatow i ugglzen opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

5.3 Wyznaczenie sytuacyjno- wysokciowe tras kabli oraz jej trwate i widoczne
oznakowanie w terenie kotkami osiowymi

Nalezy ustalt state repery.

5.4 Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma ohaek
sprawdzenia zgoddoi rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowejzor
oceny warunkéw gruntowych. Metoda wykonywania rabémnych powinna ky
dobrana w zalanosci od gkbokasci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju
gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zale¢avgkonywanie wykopow
waskoprzestrzennycleecznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyavani
powinno odpowiadanormom. Wykop rowu pod kabel powiniendmsgodny

z dokumentagj projektows, ST lub wskazaniami ityniera. Wydobyty grunt powinien
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by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowu oy by wykonane

w sposob zapewnigy ich stateczn@. W celu zabezpieczenia wykopu przed
zalaniem wod z opaddéw atmosferycznych, najgpowierzchng terenu wyprofilowa
ze spadkiem unmiwiajagcym tatwy odptyw wody poza teren przylegay do wykopu.
Zasypanie fundamentu lub kabla rglelokon& gruntem z wykopu, bez
zanieczyszcze(np. darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie naleykona
warstwami grubgci od 15 do 20 cm i zggzcz& ubijakami ecznymi lub zagszczarlg
wibracyjm. Zagszczenie naley wykonywa w taki sposob aby nie spowodatva
uszkodzeé fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu,getajcy po zasypaniu
fundamentu lub kabla, nailg rozplantowdé w poblzu lub odwieg¢ na miejsce
wskazane w ST lub przezAyniera

5.5 Uktadanie kabli nn

Projektowane kableswietleniowe uktadé na gebokasci 0,6 m. Minimalna
temperatura otoczenia i temperatura uktadaneg@kayphost 0°C. Uktadany kabel
powinien by odwijany z gornej agci bebna kablowego zawieszonego na sztywne;j
osi metalowej umieszczonej w otworzgbha i zaopatrzonej w kotnierze
uniemaliwiajgce przesuwanie sbebna wzdhi osi. G metalowa powinna ldy
utozona poziomo i podparta z obu stron podporami metaio ustawionymi na
utwardzonym podtzu. Kable uktadana warstwie piasku o grubm warstwy 0,1 m;
takg samy warstwy piasku kabel przysyganastpnie 0,15 m warstggruntu
rodzimego i ostordi na catej dtuggci pasem folii z tworzywa sztucznego grgbiomin.
0,5 mm i szerokgi 0,2m w kolorze niebieskim. Prongiegiccia kabla nie powinien
by¢ mniejszy od zalecanego przez producenta kablaeKaiwinny by utozone

w wykopie linig falista z zapasem wystarcaaym do skompensowania tlisvych
przesung¢ gruntu nie mniejszym ni3% diugaci wykopu (przy wejciu do stupow
oswietleniowych pozostawizapas kabla o dlugo ok. 2,0m). W miejscach
skrzyzowan z instalacjami obcymi lub jedniami kable chronirami ostonowymi
zgodnie z planem zagospodarowania terenu. Przyzskraniu z jedry glebokasé
utozenia winna by taka, aby od nawierzchni projektowanej jezdni dmgj kravedzi
rury ostonowej zachowaodlegtaé pionowg nie mniejsz niz 1m.

Rury ochronne zabezpieczprzed zamuleniem. Wykotaiziemienie linii kablowych
w odlegtaci nie wickszej nz 200m oraz kacow linii kablowych poszczegdinych
obwodow lub odgakien (opornd¢ uziemienia ma bymniejsza od 3Q);

5.6 Likwidacja kolizji

Kolidujace linie kablowe nn przebudowagodnie z projektem. Linie kablowe
utozy¢ zgodnie z planem zagospodarowania terenu orazmiéstbwvudzielry rurg
ostonowy. Glebokas¢ utozenia winna by taka, aby od nawierzchni projektowanej
jezdni do goérnej krawdzi rury ostonowej zachowaodlegtaé pionowy nie mniejsz
niz 1m. Nadmiar kabla uky¢ w rowie kablowym jako zapas. Wszystkieyte
materiaty oraz sposOb wykonania robot gnaapewnt zgodndé z aktualnymi
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standardami wykonania linii kablowych nn obgmujagcych na terenie dziatania ENEA
Operator Sp. z 0. 0. Kabel uklada otwartym rowie kablowym, na 10cm posypce z
piasku bezkwasowego. Po @émiu kabel przysyga warstwg 10cm piasku
bezkwasowego, a naphie 20cm warstw gruntu rodzimego, uky¢ folie
ostrzegawcg i przysypa row kablowy gruntem rodzimym.

Na trasie przebudowy kabel ozna€zgznacznikami co 5m lub w miejscach
wprowadzenia do rury ochronnej. Rury ochronne zgieezyt przed zamuleniem.

5.7 Oznaczenia kabli éwietleniowych

Linie kablowe dwietleniowe oznakowana catej dtugéci za pomog trwatych
oznacznikdéw z tworzyw sztucznych mocowanych nakabbdsgpach nie
przekraczajcych 10m i w miejscach charakterystycznych takathzakety, konce
przepustow.
Na oznacznikach kablowych opésa

— nr ewidencyjny linii;

— symbol kabla;

— znak wytkownika kabla;

— rok ulazenia;

5.8 Zakoaczenia kabli

W celu zakaczenia kabli w izolacji z tworzyw sztucznych na rape
znamionowe 0,6/1kV w warunkach gtreowych i w warunkach napowietrznych
stosuje si zakaczenia bezgtowicowe. Warunkiem koniecznym bezgtowiego
zakaczenia kabli o izolacji z tworzyw sztucznych jeabezpieczenie kabli przed
wnikaniem do ich weitrza wody i skroplin.

Niektore ze stosowanych metod zagzania kabli i przewodow:

- gtéwkowy- konieczyty wielodrutowej jest ocynkowany;

— sworzniowy-oczko wygicie drutu w ksztatcie oczka w kierunku
dokrecaniasruby;

- koncowkowy — zadini¢cie lub zalutowanie specjalnejikmwki na
koncu zyty kabla lub przewodu;

- formowanie kacowek bezpgrednio nazyle kabla lub przewodu;

Zasady doboru, budowy i mortaosprztu kablowego $ zawarte w katalogach
I instrukcjach producentéw dla danego typu kabla.

5.9 Pohczenia elektryczne kabli i przewodow

W celu wykonania prawidtowego pakenia zakaczenia kabla nalsgy:
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— powierzchnie stykagych s¢ elementow torow pdowych oraz
przektadek i podktadek metalowych przewsdzh pgd doktadnie
oczysci¢ | wygtadzi;

— zanieczyszczone powierzchnie stykow pokryte powinletalovy
ogniowy lub galwaniczg (rozlgczniki, zaciski w stacji
transformatorowej) naky tylko zmywa odczynnikami chemicznymi
| ewentualnie szlifowapasy polersk;

— powierzchnie styku zabezpieczgrzed korozj wazelirg bezkwasow,

— pofgczenia wykonasrubami, spawaniem lub w inny sposob ckray
w projekcie technicznym;

— $ruby, naketki i podktadki stalowe majby¢ pokryte galwanicznie
warstwg metaliczn;

— wszelkie padczenia w ziemi zabezpieczprzed korozj np. przez
pokrycie lakierem bitumicznym lub owigtie ta&ma;

5.10 Montaz oswietlenia

— wytyczenie miejsca ustawienia stupéswietleniowych;

- wykonanie wykopéw pod fundamenty prefabrykowane;

— monta fundamentéw prefabrykowanych;

— monta stupéw na fundamencie z ustabilizowaniem pionpaiu

— monta wysiegnikow; wysiegniki nalezy montowa na stupach stegych
przy pomocy dwigu i samochodu z balkonem. Zalecasstawianie
pionu wysggnika przy obcjzeniu go opraw lub ciezarem rownym
Cigzarowi oprawy.

— monta przewodow zasilggych (w stupach i wysgnikach);

— monta& opraw na wysigniku; monta opraw na wysignikach naley
wykonywa przy pomocy samochodu z balkonemz#g@oprawe przed
zamontowaniem naky podiczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie.
Oprawy naley montowa po uprzednim wagnieciu przewodow
zasilapcych do stupéw i wysignikow. Oprawy powinny byymocowane
w sposéb trwaty, aby nie zmienialy swego peloia pod wpltywem
warunkow atmosferycznych

— monta tabliczek bezpiecznikowych wraz z paciteniem kabli
i przewodow;

— wykonanie tabliczek informacyjnych z numerasjupow;

5.11 Proby pomontaowe

Po zakaczeniu robot montawych (lecz przed podaniem nega) wykona
ogledziny uradzen i wykona préby pomontzowe w zakresie technicznego
sprawdzenia jakaei wykonanych robot wraz z wykonaniem wymaganych
pomiarow i probnym uruchomieniem linigwietleniowych.
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6. KONTORLA JAKO SCI ROBOT
Do obowizkow wykonawcy naley:

- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiadpowiedniej
jakaosci;

— ustalenie i przestrzeganie takich warunkéw trartspiqurzechowywania
materiatow, ktére zagwaranguzachowanie ich jakoi i przydatndci do
planowanych robot;

— okr&slenie, i uzgodnienie takich warunkéw dostaw aby tfadiyt
zapewniona rytmiczrig robot;

— prowadzenie systematycznej kontroli jé&iootrzymywanych
materiatow;

Kontrola jakaci materiatow

— wszystkie materiaty zyte w trakcie budowy mugzposiadé atesty
fabryczne lubwiadectwa jakéci wystawione przez producenta oraz
wszystkie niezbdne certyfikaty, gwarancje i DTR;

Kontrola jakaci robo6t

— polega na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

« prawidtowego utaenia kabli w rowach kablowych (trasa linii,
falistos¢, odlegtaci, promienie na zatamaniach trasy kabli,
lokalizacja oznacznikéw, uienie przepustow, podsypka);

» prawidtowej lokalizacji stupow @wietleniowych;

e poprawnego monta elementow sieci;

* kompletngci wyposaenia;

* braku widocznych uszkodiag

* nalezytego stanu izolacji;

Badania i pomiary pomontawe

— polegaj na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

* zgodndci zastosowanych wgdzer z projektem (lub
ustaleniami z Inwestorem);

* badania agtosci zyt;

e pomiaru rezystancji izolacji;

* badania linii kablowych;

» skutecznéci ochrony od porzen;
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e pomiaru rezystancji uziemienia;

Dokumentowanie wynikdw pomiardéw i batda

Wszystkie pomiary i wyniki badamusz zost& opracowane na odpowiednich
formularzach i podpisane przez przedstawicieli wydwcy i Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Dokumenty te stangwitegralry czs¢ Operatu Kolaudacyjnego
Rob6t. Sporgdza s¢ je w dwdch egzemplarzach — oryginat dla Zamayeigo

i kopia dla Wykonawcy. Atesty materiatow mygdz przechowywane przez
wykonawe i przedstawiane przy odbiorach robot.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na oksteniu faktycznego stanu zakresu robot oraz
obliczeniu rzeczywistych ikzi wbudowanych materiatébw. Obmiar obejmuje
roboty obgte projektem oraz dodatkowe i nieprzewidziane,\dbrpotrzek
wykonania uzgodniono w trakcie trwania robot pesay Wykonawg

I Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Obmiary spadznne leda przez
Wykonawe, zapisane w Kgizce Obmiarow i uzgodnione z Inspektorem

w ustalonym trybie. Wyniki obmiaru nadg porown& z dokumentagj
kosztorysowo-technicanw celu okrélenia r@nic w ilosci robot. Jednostkami
podstawowymi obmiaru robég:s

m - metr,;
szt. - ilas¢ sztuk;
kpl. - komplet robot;

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot powinien bydokonany w terminie do 7 dni po zgtoszeniu przez
Wykonawe (wpisem do Dziennika Budowy) gotowm do odbioru. W przypadku
prawidtowego wykonania robot, uzyskaniu pozytywnygmikéw bada

i pomiaréw oraz skompletowaniu catej dokumentacjvpkonawczej, co musi ldy
potwierdzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiégmawiajcy sporadza

I podpisuje Protokoét Odbioru Robot. W protokoleeaislpotwierdzé prawidiowe

I terminowe wykonanie robotw caia lub ich czsci. Pozostate roboty, w ktérych
stwierdzono usterki i niedagnigcia powinny by ujete oddzielnie. W stosunku do
tych robot nalgy ustali:

— sposob i termin usuggdia usterek na koszt wykonawcy;
— zakres poycen za wady trwate;

W przypadku, gdy po dokonaniu przgaji odbierajcy stwierdzi wysgpowanie
zbyt duzej ilosci usterek i niedoggnie¢ powinien ustali termin nasipnego

str. 13



odbioru po usugciu ich przez Wykonawgci ponowne zgtoszenie przez niego
gotowasci do odbioru. Za datzakaiczenia robot uwea st dat powiadomienia
Zamawiagcego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiggapboty § gotowe do
odbioru. Dokumenty wymagane przy odbiorze:

— Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmiananzupetnieniami
w trakcie wykonywania rob6t (dokumentacja powykonaay);

— Dziennik Budowy;

— dokumenty uzasadnigje uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot;

— dokumenty dotycge jakaéci wbudowanych materiatow;

— protokoty czsciowych odbioréw robot (wczeiejszych zakresow robot);

— protokoty bada i pomiarow;

— $wiadectwa jakéci wydane przez dostawcow gozer i materiatow;

— dokumentacja fabryczna zamontowanychydes;

— dokumentacje techniczno- ruchowe gdzen;

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10.

Platna¢ nalezy przyjmowa zgodnie z dokumentagcj zakresem robot
wymienionym w punkcie 1.3 niniejszej ST w oparciodbidr faktycznie
zamowionej i wykonanej pracy oraz oggakosci robot i ocen jakosci uzytych
materiatow.

PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty wykonania instalacji elektrycznyeimny by prowadzone
zgodnie z aktualnie obowdujgcymi normami i przepisami, sztaibudowlan
I przepisami BHP.
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